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Zad. 1 (Tozsamos¢ Jacobiego dla nawiaséw Poissona)

{A{B,C} + {B,{C,A}} + {C,{A,B}} =0
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Jesli teraz dodamy z cyklicznym przesunigciem A — B — C — A

(2 razy) to powyzsze wyrazy skasuja si¢ parami.

Zad. 2
Ai=q-q Ay=p-p, As=q-p
{A1, Ao} = 445, {Ay, A3} =24, {As, A} =24,



Zad. 3 (Maszyna Attwooda ze sprezyna)

2T = mya? + meds V = mygx; — magas + k(x; — 19)?/2

P1 =M1, P2 = Mol

H(xy, 20, p1,p2) =T+V = p?/2m1+p§/2m2+mglgx1—m2x2+l(x1—x2)2/2
&y = p1/m, &y = pa/m, p1 = —mg —l(x1 — x2), P2 = mg — (22 — 21)

Zad. 4 Ruchoma $ciana

T =mi?/2, V = k(x — Asinwt)?/2
p=mi, H(x,p) = T+V = p*/2m+(k(z—Asinwt)?/2, & = p/m, i = —k(z—Asinwt)
H nie jest zachowane bo zalezy jawnie od czasu.
Zad. 5 (Efekt Starka)
Wspoétrzedne paraboliczne
x = 28ncosd, y = 2nsing, 2 =& —1’
Wtedy
v =00 P 2 = A ) (E ) 4
T =mv?/2
V = —Ze*/Amegr + eEz = —Ze? [Aneg (€2 +n?) + eE(£2 — n?)
W tym przypadku
pe = OT/ 06 = 4m(E*+0*)€, p, = OT/9€ = 4m(&+n° )i, py = 4m&™o
czyli
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Poniewaz H nie zalezy od ¢ to py jest staly. Staly jest takze H.
Mozemy zapisaé

_ Pty —2mZe? meg + eE(E — ) + it +077)

" Sm(E + 1)

otrzymujemy wiec dodatkowsq stata ruchu
ce = pg + eEE + p} /& — 8mHE®

oraz
Cy = pfi — eEn? +p} /0’ — 8mHn’

przy czym cg + ¢, = 2mZe? /meg



